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DM-00.00.00 Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna DM-00.00.00 - Wymagania l@gdodnosi & do wymaga
wspolnych dla poszczegdlnych wymagtechnicznych dotyexych wykonania i odbioru
robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawczes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i
nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu roboét opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Wymagania ogoélne natg rozumi€ i stosowé& w powizaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

DROGI

D-01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkid/sokaciowych
D-02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach kat. |-V

D-02.03.01 Wykonanie nasypow

D-04.04.00 Podbudowa z kruszywa

D-04.04.01 Podbudowa z kruszyw naturalnych staiemych mechanicznie
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem podia

D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kotstypnych

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Wastiazaca

D-07.02.01 Oznakowanie pionowe

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Aprobata Techniczna - dokument stwierdzagy przydatné¢ wyrobow budowlanych do
Zamierzonego stosowania

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie daacy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu labtgu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona diuru
pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmizeana do
usungcia po jego zakfczeniu.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piggzorganu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami stanoaty urzdowy dokument
przebiegu Robo6t budowlanych, 4y do notowania zdarael okolicznaci zachodzcych
w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanyadbioréw robét, przekazywania
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polecé&s 1 innej Kkorespondencji techniczne] pauozy Inzynierem, Wykonawg

i Projektantem.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczomnez Zamawiagego,

0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawaajpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.zynier jest przedstawicielem Zamawieggo i jego
funkcje na budowie mze petné Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kanalizacja deszczowa - jest to sié zewrgtrzna, podziemna, przeznaczona do
odprowadzenigciekdw opadowych z terenu oraz rynien i innychadea odwadniagcych
obiekty.

Kanalizacja sanitarna - jest to sié zewrgtrzna, podziemna, przeznaczona do odprowadzenia
sciekéw sanitarnych, bytowo-gospodarczych z budynkéw

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatda w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksiazka Obmiarow - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylicggze
szkicow i ew. dodatkowych z@znikow. Wpisy w Ksizce Obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeeghe przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich badg@rob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robét.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezfgine do wykonania robdét, zgodne z Dokumenmtacj
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw sheych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana béppanio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdaca s¢ migdzy warstw $cieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stdaca do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniepcej jezdni.

d) Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czé¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatantemdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochronaiaeghni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniethwienia przenikania cgiteczek
drobnych gruntu do warstw nawierzchnideej powyej.
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i) Warstwa odsiczajaca - warstwa staaca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

J) Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

k) Obiekty budowlane - 3 to state i tymczasowe budynki lub budowle stancwibaz
techniczno-uytkowa wyposaona w instalacje i urzdzenia niezedne do spetnienia
przeznaczonych funkcji.

[) Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla piesayprzepust.

}) Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

m) Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

n) Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezzany do umieszczania
w nim drogi i zwhzanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy readwnie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronicych ludzi i
srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

n) Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

0) Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, decy pod nawierzchai do
giebokasci przemarzania.

0) Podilaze ulepszone nawierzchni- goérna warstwa podha, lezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

p) Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w
formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

r) Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddta autorem Dokumentacii
Projektowej.

S) Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ga#tenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametg@ometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istnieacego podczenia.

§) Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamgtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

t) Przeszkoda naturalna - elementsérodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolimegno, rzeka, szlak edréwek dzikich
zwierzt itp.

u) Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

w) Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

x) Rekultywacja - Roboty majce na celu upoedkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

y ) Sie¢ wodochgowa - jest to sié zewretrzna, podziemna, przeznaczona do doprowadzenia
wody do budynkow na cele bytowo-gospodarcze i hytdra.
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z) Teren budowy -teren udosipniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako tadoe cz$¢ terenu budowy.

7) Wiadukt - obiekt zbudowany nad lisikolejowa lub inmp drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

z) Zadanie budowlane— czs$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebna catasé
konstrukcyjra lub technologicza, zdolmm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgee Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonywanych robot, bezpiearstwo wszelkich
czynnagci na Terenie Budowy, metodyzyte przy Budowie oraz za ich zgodido
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekawykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodi@ei prawnymi

i administracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperéw,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentagjjektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$toza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Zakres Dokumentacji Projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej
Program Zapewniania Jalad (PZJ)

Rysunki oznakowania tymczasowego

Projekty organizacji, harmonogram robot i projekkgnsportu

Plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (bioz) na 7 dni przed rozgoem robot.

1.5.3. Zgodnd¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznesizystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przezzymiera stanowa czes¢ Umowy, a wymagania okimne
w chatby jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnygiwWarunkach Umowy).
Wykonawca nie me wykorzystywa biedéw Iub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsiwiadomé Inzyniera, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @nie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiakdabzgodne z Dokumentagi
Projektowa i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muswykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracz&dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentadpProjektova
lub ST, i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
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zaspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykwomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Roboty mag charakter inwestycyjny.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ig¢dzie utrzymywdéd tymczasowe urglzenia
zabezpieczage, w tym:

ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki
niezledne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dipzdéw i maszyn pracgych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
W sposOb uzgodniony z Agnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach {cideh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych trebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgj,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orazidie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynidach
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenib Innych przyczyn powstatych
w nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasusk do tych wymaga bedzie miat szczegolny
wzglad na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@sdnibiurowych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
i zabezpieczone przed dgsém osbb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamxarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Materialy, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdts dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayzgod: na wycie
tych materiatow od wikxiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSgmecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorninstalacji na powierzchni ziemi i za w4dzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacimdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przelkenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémnzyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyeistalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiadze orazlfie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@go.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoveszkaniowej] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier ledzie na bieaco informowany o wszelkich umowach zawartych pginy
Wykonawa a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wiaska i drég
wewretrznych. Jednate, ani lrkynier ani Zamawiacy nie lkgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie dola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waadnk
Umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdbw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat lzyniera. Irkynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow
zostaty usunite z terenu budowy. Pojazdy powogit§ nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w odsie terenu budowy
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i Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hgniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoworaz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na Budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearmtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Irkyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovarmo
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa fep elementy bylty
w zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpoca roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez witadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyez ktére g8 w jakikolwiek sposéb
zZwiazane z wykonywanymi robotami gthzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i ddlzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwazanych

z wykonywaniem Robét i w sposébagly bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obazenia i wydatki wyniktle z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje

Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyniera.

1.5.13. Réwnowanosé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentach Kontraktowych powotare kenkretne normy i przepisy,
ktére spetnid@ map materiaty, spr&t i inne towary, oraz wykonane i zbadane robotdab
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepisow o ile w Warunkach Kontraktu niesgamowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisy panstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo&jrowny lub wyszy
poziom wykonania i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia

i pisemnego zatwierdzenia przezyniera. R@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich
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proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedt@zone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadd
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym otdkna terenie budowyeta uwazane za
wilasndg¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnzyniera i posipowa

zgodnie z jego poleceniami.zé# w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie

koszty i/lub wysipia op&nienia w Robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawiaym

i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania Robo6t i/lub wysékéwoty, o ktép nalery

zwickszy Cere Kontraktow.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawiyrierowi do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotyg® proponowanegarédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwnieodpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegmdta nie oznacza automatyczniee wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegwbdita w sposéb ggly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie realizacji robat.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiacicieli i odnagnych witadz na
pozyskanie materiatow zerédet miejscowych widczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego | jest zobowgzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrédta.

Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia dokumentaciawierajca raporty

z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgmzez siebie metedwydobycia

i selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adnraigt paistwowej

i samoradowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatdbw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzielawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dola formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukezeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@vTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentach Umowegdwykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagdmowy lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopdw w olgbie Terenu Budowy poza tymi,
ktére zostaly wyszczegodlnione w Dokumentach Umoualyba, ze uzyska na to piseran
zgoct Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materialtdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.
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2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, dz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéi Inzynier zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych rob6t zrte dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatdow zostanie przewsetowany, (skorygowany) przezigniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdwjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hczsk z jego nie przyciem, usuniciem

i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigupaozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmwiadomi layniera o swoim
zamiarze, co najmniej tydZigrzed uyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jéli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badwymaganych przez hyniera. Wybrany

i zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonaweca, zapewni, aby tymczasowo skladowane matedo czasu gdydaa one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcmenigachowaly swaj jakaosé

I wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza terenem budowy w miejscach zoegavanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Zzyniera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prablateriatow
moa by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §diavosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé
podstawg do akceptacji ok&onej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier lxdzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych @gzi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera, zezwolenie dla przeprowadzenia inspekafida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST lub PZJ zaakceptowanymzprz

Inzyniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spez powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien lyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

11



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentédw potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca kdzie konserwowa sprzt jak rOwniez naprawigé lub wymienig sprzt
niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduajozliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyhiera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed wyciem sprztu. Wybrany spre, po akceptacji liyniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Kontraktu, zostamprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewdigrowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdospetnia wymagania dotycice przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na @ i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnagytkowania odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé& na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgédnie z Kontraktem, oraz za jako
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z Dokumentag)
Projektova, wymaganiami ST i PZJ opracowanym przez Wykorawcaz poleceniami
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowareéody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysal@
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaramigdreymi okrélonymi w Dokumentaciji
Projektowej lub przekazanymi na spiie przez Ilayniera. Bkdy popetnione przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostamsungte przez Wykonawg na
wiasny Koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngg.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoot kkda
oparte na wymaganiach oklenych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej | W,Sa take
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyhier uwzgekdni wyniki bada
materiatdbw i robdt, rozrzuty normalnie wygptijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdbw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kweste. Polecenia liyniera powinny by wykonywane przez
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Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera, pod gréba zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowtany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera Program
Zapewnienia Jakgi. W programie zapewnia jakd Wykonawca powinien okgéc,
zamieniony sposéb wykonywania robot, azinvosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robét gwarantujcy wykonanie robdét, zgodnie z DokumentadProjektows, ST oraz
ustaleniami:

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) CZ$¢ 0goOlm opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposb6b zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowa¢é wykonania poszczegolnych
elementow robat,

- system (sposob i procedlmproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasahego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterggych a takke wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugglzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,
- Sposob i procedarmpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie umdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytrania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdstro

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aszapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.
Wykonawca hdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniagca Sstwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach |
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Irzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprat
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier Ixdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzea laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagniccia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépiuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialtbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkciji mdyy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleds dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawido badéa wykonywanych przez kyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaawepy przez layniera.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dulzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usuntte lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatikch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenideusk; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary¢tlh przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejnaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liayniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hkhdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportdow z wynikami balajak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jakb
Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera
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Inzynier jest uprawniony do dokonywana kontroli, pohiea prébek i badania materiatdbw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcaroducent materiatbw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier dokonuwc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegazgr Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,elizie ocenia zgodnd¢ materiatébw i roboét z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych akiantrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobiera probki materiatdw i prowadzi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. d&li wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to laynier oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatow i rob6t z DokumentadProjektow i ST. Maze rownie: zleck,

sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtdrnych Ilub dodatkowych Ihada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgszpowtornych Ilub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieadmwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

* Polsky Normg lub

 aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidhalskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktére spetniaj wymogi Specyfikacji
Techniczne.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumengywsymagane przez ST, kda partia
dostarczona do Roboétdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

- Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyravaazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kanca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robdét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym
numerem zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
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- dat; przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,

- zgodng¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apissv Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie
wykonywania robaét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczce jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przediazone Ireynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak stranKontraktu i nie ma uprawnbedo wydawania poledéeWykonawcy
robot.

- Ksiagzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych robédéprowadza giw sposob aigty w
jednostkach przgiych w Kosztorysie i wpisuje do Kagiki Obmiardw.

- Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&i materiatow,
orzeczenia o jakei materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lada
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakédci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru Robo6t. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie lrtyniera.

- Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagcsoprocz ww nagpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.
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Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iriyniera i przedstawiane do vagiu
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot hdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
Dokumentagj Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaieniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kazki Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych migalnia Wykonawcy od obowazku
ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagam do celu miesicznej
ptatnagci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cksaym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonaw Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymé¢da obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robo6t nie wymagagiego inaczej,
objetosci beda wyliczone w nijako diugdé pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéa wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catlym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom Specyfikacji Technicznyched&ie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
Ssposob gty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru ObmiaMivazie braku miejsca szkice mpg
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by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z zgnierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidér Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego posgpu robot. Odbioru
robot dokonuje laynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika dwugd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z DokumentadpProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobét
dokonuje lxynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadonem na

pismie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzmiera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o
ktérych mowa powsyej.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego w obecriti
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbieegja roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafidapomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z DokumentadpProjektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozikazsrealizaci ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwitaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robot uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wykm@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej mektacy Projektowa i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszoan wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamasgeapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:
Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli

zostata spordzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiw.i@zupetniajce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiardw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew.
PZJ. Deklaracje zgodsaoi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
iew. PZJ.

Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badigpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradze.

Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujegitych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej lrdzie uwzgtdniad
wszystkie czynnéri, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumenta@jojektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

- Wartas¢ zuwzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

- Wartai¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
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9.2 Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej DM80.00.00

Koszt dostosowania gido wymagéa Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
DM-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oMome w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i orgarjizachu obejmuije:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrazstatozeniem kopii Projektu zgnierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmeynikajacych z posipu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu.

(c) Optaty/dzierawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukat tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau.

() Tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaegihu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uguea tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet (zalenie od potrzeb)

(b) Utrzymanie ptynngéci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) Usun¢cie wbudowanych materiatdw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DO¢r89 poz. 414 z paniejszymi
zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 855

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysol&ziowych.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegj wymagania dotycre wykonania
i odbioru robét zgodnie z dokumentapyojektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot oblych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t zwianych

Z wytyczeniem sytuacyjnym i wysokaowym przebiegu trasy drogowej i obejrauj
wytyczenie sytuacyjne i wysokcowe osi jezdni,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperow roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktéow w sposob trwaly, ochromé iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Punkty gtowne trasy - punkty zatlamania trasy, pwunkterunkowe oraz poatkowy
i koncowy punkt trasy. Pozostate okienia podane w niniejszej] SSTa szgodne
z obowhzujacymi odpowiednimi normami i definiciami podanymi VST D-M.
00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyge robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodé®
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymaganityaiace
rob6t podano w SST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogblne
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2. Materiaty.
Do utrwalania punktow gtéwnych trasy najestosowa:
 pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym osrednicy 0,15 + 0,20 m
i dlugdci 1,5 m, w miejscach, gdzie ich zastosowaridzie maliwe,
* rury lub bolce metalowe o diugm ok. 0,5 m na pozostatych odcinkach,
» stupki betonowe o wymiarach min. 10 x 10 cdiugasci 1,00 m lub grube
ksztattowniki stalowe typu | min. 160, digégomin. 1,0 m - jako repery robocze.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane diugi 0,30 m i
srednicy 5 x 8 cm. Palikisviadki) winny miet dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
Do oznaczania sytuacyjnego (pomocniczego) punkiéwstmiepcej nawierzchni mena wy¢
tez farby chlorokauczukowej do poziomego znakowaniwiegchni i bolcéw stalowych
@ 10 mm.

3. Sprzet.

Do odtworzenia trasy i punktow wysalaowych naley stosowa nastpujacy sprzt
zatwierdzony przez Inspektora:

» teodolity lub tachometry,

* niwelatory,

» dalmierze,

* tyczki, taty, tdmy stalowe.

Sprzt musi gwarantowa uzyskanie wymaganej dokladiwdo pomiaru. Sprg musi by
zgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagamjalioe".

4. Transport.

Srodkiem transportowym dla spitm i materialtéw jest samochdd dostawczy lub inny
gwarantugcy przewaenie sprztu i materialtdbw w sposob unierdaviajacy ich uszkodzenie.
Transport powinien kyzgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagagéalne".

5. Wykonanie robot.

5.1. Zasady wykonywania robot.

Wykonanie robot powinno I8y zgodne z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania
ogolne".

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjjgiiborganizacji i harmonogram robat,
uwzgkdniajpce wszystkie warunki, w jakich ¢bzie wykonywane odtworzenie trasy i
punktéw wysokéciowych.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.).

Punkty gtowne trasy drogieda podane we wspotednych. Wykonawca przeprowadzi
obliczenia [ pomiary geodezyjne nierne do szczegoOtowego
i zgodnego z dokumentacprojektowa wytyczenia robot i zastabilizuje w terminie punkty
konieczne do prawidtowego ich wykonania (w tym rgpebocze).

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaatag odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzidthoza nasfpstwa ewentualnych
niezgodnéci wykonanych prac z dokumentagprojektowa SST i poleceniami Inspektora.
Wszelkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw i tyczenia przegpkektora. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtdbwne i pérednie musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia oiegace w sposob
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wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie punktow. Forma i wzor tych oznasize
powinny by zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wsku@kiedbania Wykonawcyeta
odtworzone na jego koszt.

5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1. Sprawdzenie wytyczenia punktéw gtownycht@sy i punktow wysokiiowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne tgfozenia powinny b zastabilizowane
w sposob trwaly przy ayciu opisanych wczmiej pali, a take downzane do punktow
pomocniczych (o ile wyspi taka konieczn&), potazonych poza granic korpusu
drogowego.

Maksymalna odlegid pomigdzy punktami gtdwnymi na prostych nie #eoprzekracza
50 m. Maksymalna odlegié micdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna
wynosi 200 m. Repery robocze w postaci stupkow betonowyblgrubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, Wykonawca zajppoza
granicami robot.

Rzedne reperéw roboczych naile okresla¢ z doktadnécia do 0,5 cm stosa¢ niwelacg
podwojmm w nawizaniu do reperéw patwowych. Repery robocze powinnydawyposaone
w dodatkowe oznaczenia, zawiexd wyr&nie i jednoznacznie okékenie reperu i jego
rzednej.

5.2.2. Wyznaczenie 0si trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows. OS trasy powinna
by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych igpednich w odlegtéci zaleznej od uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wyigeg osi
w stosunku do dokumentacji projektowej niezmdy¢ wicksze nk 3 cm, a rzdne punktow
osi naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych okrélonych
w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi tragyerenie nalgy uzy¢ pali drewnianych,
rur lub bolcéw metalowych. Usugie ich jest méliwe po zasipieniu ich odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi pozaiggaabot.

5.2.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.
Wykonawca wyznaczy przekroje poprzeczne zgodnieokuwhentaci projektows oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeruétro

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakaci rob6t powinna b§ zgodna z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania
0golne”.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych  naley prowadzé wedlug ogolnych zasad w instrukcjach

i wytycznych G.U.G. i K. z doktadrioiami tyczenia podanymi w punkcie 5 niniejszej SST.

7. Obmiar robét.

Obmiar robot powinien yzgodny z ustaleniami ST D-M. 00.00.00."Wymagarggéloe”.
Jednostlk obmiarows robot zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w ter@st
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1 km trasy. Obmiar przeprowadzony w terenie nie ip@m obejmowa jakichkolwiek
dodatkowo wykonanych prac, nie zaakceptowanychzpregpektora.

8. Odbior robot.

Odbiér robét powinien byprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami dkmeymi

w ST D-M.00.00.00.

Odbioru dokonuje Inspektor po sprawdzeniu prawidkoivwykonania rob6t i na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
przedktada Wykonawca.

9. Podstawa ptatndci.

Platn@g¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST D-M. 00.00.00., na podstawie jedroste
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po i@dle robdt zgodnie
z punktem 8.

Cena wykonywanych rob6t obejmuje: dostarczenie naddev i sprztu, wyznaczenie
punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysdkimowych, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojoadadkowych, zastabilizowanie
punktéw w sposéb trwaly, ich ochrona przed znisaerea i oznakowanie utatwigje
odszukanie i ewentualne odtworzenie prowadzeniaumbektacji geodezyjnej, odwiezienie
sprztu po zakaczeniu robaot.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyanaygi badania."”

10.2. Inne materiaty

Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonywanéa geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G - 3 Geodezyjna obstuga styefi, G.U.G. i K. W-wa 1979,
Instrukcja techniczna G - 2 Wysalaowa osnowa geodezyjna, G.U.G. i K. 1983,
Instrukcja techniczna G -1 Geodezyjna osnowa poajdtU.G. i K. 1978,
Instrukcja techniczna G - 4 Pomiary sytuacyjne sekaciowe, G.U.G. i K. 1979,
Wytyczne techniczne G - 3.2. Pomiary realizacyfpg).G. i K. 1983,

Wytyczne techniczne G - 3.1. Osnowy realizacyjn&).G. i K. 1983.
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D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruncie kat. | - V.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegj wymagania dotycre wykonania
wykopow zgodnie z dokumentagprojektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robot zwranych
z wykonaniem wykopow i obejmayj

prace pomiarowe i oznakowanie robat,

dowiezienie sprgu,

wyznaczenie granicy robot,

wykonanie wykopu (koryta) i wbudowanie gruntu w yjas

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Glebokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych wyznaczonych w osi
wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonania wykopow, a nie wykorzystanych do budowgsypéw oraz innych prac
Zwiazanych z tragdrogowa.

Pozostate oki&tenia podane w niniejszej] SS| ggodne z obowkujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M. 00.00.0Q)Wymagania ogolne".

1.5. Ogdllne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymaganityaiace
robét podano w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogoélne"

2. Materialy.
Na podstawie danych od inwestora i hadaakroskopowych stwierdzonge nawierzchri
istniejacej drogi stanowi kruszywo naturalne.

3. Sprzet.

Sprzt powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom okrdonym

w ST D-M. 00.00.00. Wykonawca jest zobagrany do aywania jedynie takiego spst,
ktory ma korzystny wplyw na wdaiwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego
zalegania, jak tew czasie odspajania, transportu, wbudowania ¢szaania.

4. Transport.
Transport powinien hyydostosowany do wymag&aT D-M. 00.00.00."Wymagania ogoéline”

5. Wykonanie robot.
5.1. Zasady wykonywania robot.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjjgkiborganizacji i harmonogram robat,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichetla wykonywane wykopy.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-MOO®O. "Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywania robot.

Przed przysipieniem do wykonywania robét ziemnych Wykonawca imiewn zapoznésic z
przebiegiem urgdzer podziemnych, wyspujacych na odcinku prowadzonych roboét.
Przebieg tych umdzen Wykonawca oznaczy trwale w terenie za posnamakow,
zaakceptowanych przez Inspektora. Zabezpieczenay/sikvar wykopu z urzdzeniami
podziemnymi powinno hky wykonane w sposéb wskazany przezytkiownikéw tych
urzadzen i powinno by uwzgkdnione w stawce jednostkowej robot.

W odlegtaci co najmniej 2,0 m z Kale] strony urzdzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadzi rob6t ziemnych za pomecsprztu mechanicznego, nawetsljeustalona
gtebokas¢ istniepcych przewoddéw podziemnych jest poza granicami trebdtaszczynie
pionowej. Wykonawca nie me bez zgody Iliyniera przekroczy ustalonej granicy
prowadzenia robot w ptaszcaye poziome;.

Wykonawca zabezpieczy dojazd Adspecjalnych i dégia do posesji na wkasny koszt.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagasynikajpcych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu obaza Wykonawe robo6t. Wykonawca powinien wykoéavykopy tak, aby
grunty o r@nym stopniu przydatrici do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimmowby¢ bezpdrednio wbudowane
w nasyp. Przewiduje &ize czs¢ gruntdbw z wykopu stanowga grunt kat. Il zostanie po
przeprowadzeniu badaaboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach pegznych i
podiuznych. Nadmiar gruntu z wykopu nale przewieg¢ na odklad. Odspojone grunty
powinny by zatadowane nérodki transportowe i odwiezione niezwtocznie po aakeniu
wykopow. Wykopy powinny b§ wykonane z zachowaniem projektowanych spadkow
poprzecznych i podinych. Wykonanie wykopu powinno pepbwa w kierunku
podnoszenia siniwelety.

Wykonywanie wykopow powinno ldyprowadzone w sposob zabezpieazgjgrunty przed
zwilgoceniem i nawodnieniem. diewskutek zaniedbaWykonawcy grunty podiea ulegn
nawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotrwalieprzydatné¢, ma on obowizek usungcia
tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny kosztz akichkolwiek
dodatkowych doptat ze strony Zamawi@ggo.

Roboty pomiarowe nahy przeprowadz zgodnie ze SST D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i
punktéw wysokéciowych".

5.3 Profilowanie dna wykopow.

Przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszcze Nalezry profilowac poditaze do spadkow poprzecznych
i podiwznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej, zgpgm wskazanym
w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inspektoramiéjscach gdzie zastosowanie jego
jest niemaliwe profilowanie naley wykona recznie.

Ewentualne zawnenie poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca
naprawi przez spulchnienie podéo na gtbokas¢ zaakceptowan przez Inspektora,
uzupetnienie gruntem spetniaym wymagania dla gornej strefy korpusu wédioniezlkednej

i zagz$ci zgodnie z wymogami niniejszej SST.
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5.4 Zagszczanie dna wykopdw.

Zageszczanie nalg rozpocaé¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynidé ta nalezy wykona

przy zastosowaniu spiti mechanicznego dostosowanego do wiglkazag:szczanych
powierzchni, lub ubijakami mechanicznymi w miejdtadla innego sprtu trudno
dostpnych, zachowug optymaln wilgotnas¢ zag:szczonego gruntu.

Zageszczenie nalgy prowadzé, az do osagniccia wskanika zagszczenia podia = 1,00
zgodnie z PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Robotynaee Wymagania i badania.”

6. Kontrola jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli robét podano w ST D-M. 0M00'Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola przed przyspieniem do wykonywania wykopow.
Przed rozpocxiem wykopéw naley sprawdzt prawidlowaé wykonania robot
pomiarowych i robét przygotowawczych wg rgmtjacych zasad:
sprawdzenie robot pomiarowych:
- 08§ wykopu naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach  pionowych
i krzywiznach w poziomie oraz co 50 m nagpych,
- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka,
- wyznaczenie wykopow natg sprawdzé tadma i szablonem
Z poziomig co 20 + 40 m.
- sprawdzenie robot przygotowawczych:
czy przesurito przewody podziemne kolidige z prowadzonymi robotami oraz czy
w sposOb trwaty oznakowano przewody podziemne Xkijage @ se
Z wykopami,
czy teren pod korpus budowli zostat oczyszczonyazostatéci po robotach
rozbiérkowych,
czy zdgto i zabezpieczono ziemurodzajma,
czy zapewniono odprowadzenie wod powierzchniowygrtuntowych,
czy istnieje moaliwos¢ dojazdu stub specjalnych (np. sttg pazarnej, pogotowia).

6.2. Kontrola wykonywania wykopow.

W czasie wykonywania robot nale sprawdzé szeroké¢ korpusu ziemnego, ¢dne
powierzchni i rowné¢ powierzchni koryta w pkt. charakterystycznych oraz miejscach
budzcych watpliwosci.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej niezedy wicksze nk £10 cm. Odchylenia
rzednych niwelety w stosunku do gdnych projektowanych nie me przekracza +1 cm

i -3 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mze r&@ni¢c sie od szerokéci projektowanej o wice] niz

+ 10 cm, a krawdzie korony nie powinny méwyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéi
wyrazonej tangensem gka. Maksymalna gbokas¢ na powierzchni skarp nie powinna
przekracza 10 cm przy pomiarze fat3-metrowa. Nierowndaci korpusu ziemnego mierzone
tata 3-metrovs, nie mog przekraczé& 3 cm.

7. Obmiar robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M. 00@OWymagania ogdlne”.
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Wykopy naley oblicza& wg obgtosci wykopu w stanie rodzimym, w oparciu
0 meto@d przekrojow poprzecznych, zgodnie z wymiarami pgudan na rysunkach
w Dokumentacji Projektowej oraz zmianami zaakceptoymi przez Inspektora. Jednastk
obmiarow jest 1 n wykopu w stanie rodzimym.

8. Odbidr robaot.

Odbiér robét powinien byprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi

w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne”.

Wykopy uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensgojojektowy i SST, jeeli wszystkie
wyniki bada okazaty st zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy chojeden element wykonano niezgodnie z wymaganianykdffawca
zobowhzany  jest doprowad&i roboty do zgodn@i <z  wymaganiami
I przedstawé je do ponownego odbioru.

Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie 2z dokumengacjprojektows, SST
I wymaganiami Inspektora, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty
wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatndci.
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogoélne”.
Ptatng¢ na podstawie jednostki obmiaru w punkcie 7 nalerzyjmowa& zgodnie
z obmiarem i wynikami bada Wielkos¢ wykopow i nasypow podano w kosztorysach do
projektu .
Cena wykonywanych robot obejmuje :

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robot,

— zabezpieczenie dojazdu shuspecjalnych i dé§ do posesiji,

— dowiezienie sprgu,

— wyznaczenie granicy robot i oznaczenie tragdaen podziemnych,

— wykonanie wykopu i wbudowanie w nasyp,

— profilowanie i zagszczenie dna wykopu,

— odwodnienie wykopu w czasie jego wykonywania,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i biada

— wykonanie zabezpiecaekrzyzowan wykopow z uradzeniami podziemnymi,

— odwiezienie sprgu,

— uporzdkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyanagi badania.”

PN-B-02480 "Podziati opis gruntéw.”

PN-B-04452 ,Grunty budowlane. Badania polowe."

PN-B-04481 "Grunty budowlane. Badania prébek grrintu

PN-B-04492 "Grunty budowlane. Badanie wiasndizycznych. Oznaczanie  wskaka
wodoprzepuszczalisoi.”

PN-B-06050 "Roboty ziemne budowlane. Wymagania wkresie wykonania

i badania przy odbiorze."
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10.2. Inne materiaty.

Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasigaowym /Zagcznik nr 1 do
Rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki MorskiggnSpraw Wewgtrznych z dnia
6.06.1990r./
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D.02.03.01. Wykonanie nasypow.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgymagania dotycice wykonania i odbioru
robét zgodnie z dokumentagprojektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oélych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczprowadzenia robot zwzanych
z wykonaniem nasypow i obejmujwszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na celu
wykonanie nasypu pod projektowane droggminma, w oparciu profil podhany
i przekroje poprzeczne w Dokumentacji Projektowejrzegazanej Wykonawcy
z uwzgkdnieniem zaleaelnzyniera i ustalé ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne”.

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, ok§mna
WQg WZzOru :

=

® Pds

gdzie:

Py - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/fhn

P4s - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej,
okrélona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN4B&1, stiaca do oceny
zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnazmy BN-77/8931-12
(Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru :

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 %

dio - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10 %atgr(mm)

Pozostate ok&tenia podane w niniejszej SSTa ¥godne z obowiujacymi odpowiednimi
normami i definiciami podanymi w ST D-M.00.00.00W{ymagania ogolne" oraz z
obowigzujacymi normami.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem robot
drogowych.

1.5. Ogdélne wymagania dotygee robdt.
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektowa, SST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymaganigyarace robot
podano w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materiaty.

2.1. Wybor gruntu do wykonania nasypul.

Wybér gruntu do wykonania nasypu powinienébgokonany po przeprowadzeniu bada
laboratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatjo, tzn. takiego, ktory spetnia wymagania
okreslone w PN-S-02205 oraz ewentualne dodatkowe wymagamelone w niniejszej SST oraz
uzyskat akceptagjinspektora.

Grunt wyty do budowy gdérnej warstwy nasypu powinienc kjiespoisty, niewysadzinowy, o
wskazniku réznoziarnistdci co najmniej 5 i wspétczynniku filtracjik > 6 x 10° m/s.

2.1.1. Przydatnig gruntéw i innych materiatéw do budowy nasypow:
W celu okrglenia przydatngci gruntu do wbudowania w nasyp natavykon&:
badanie makroskopowe
oznaczanie sktadu granulometrycznego
badanie zawarteai czsci organicznych
oznhaczenie eraru wiaciwego
oznaczenie wilgotriei optymalnej oraz okétenie wskanika zagszczenia

Dla piasku gliniastego w/w badania winny zamykg w wartaciach:
ad a) tworzy po wyschegiu grudki

ad b) frakcje piaskowe 0.063 - 2.0 - @B%
frakcje pytowe 0.002 - 0.063 0-30%
frakcje itowe < 0.002 - 2-10%

ad c) barwa wzorcowa

ad d) maks. @stai¢ obj. 1.8 G/cm

ad e) wilgotné¢ optymalna 12 %, wskaik zag:szczenia -0.95
Grunt na nasyp powinien speldiaastpujace wymagania:

- zawartg¢ czastek< 0,075 mm - poriej 15 %

- zawartd¢ czastek< 0,02 mm - poriej 3 %
- kapilarng¢ bierna - pagj 1,0 m
- wskanik piaskowy WP - povigj 35.

Dla pospétki w/w badania winny zamykaie wartagciami:
ad b) zawart& ziaren < 0.75 - 10%
zawartét frakcji 0.075 - 2 mm 20 - 40%
ad c) barwa wzorcowa
ad e) wskanik zag;szczenia > 0.97

2.2. Woda.
Woda powinna pochodzizezrodet nie budacych watpliwosci.

3. Sprzt.

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wymaganiom okrdonym w ST D-M.
00.00.00. "Wymagania ogoélne". Powinny tathybijaki, a take inny sprzt zaakceptowany przez
Inspektora.
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Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu w czasie transportu, wbudowania i¢gagzania.
Do zagszczania nasypow nale stosowa: walce ogumione i wibracyjne, a takubijaki i ptyty

wibracyjne.

4. Transport.

Wybor srodkow transportu oraz metod transportu powinief dgstosowany do kategorii gruntu,
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.

Wydajnas¢ srodkdw transportu powinna bydostosowana do wydajém sprztu uzywanego do
wykonywania wykopow. Transport powiniendbgostosowany do wymafjakreslonych w ST D-

M. 00.00.00.”"Wymagania ogolne”.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypow.

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M}O@O. "Wymagania ogolne”.

Przed przysipieniem do budowy nasypu, Wykonawca przedstawi dkgpowi do akceptacii
projekt organizacji i harmonogram roboét, uwetdgliajac wszystkie warunki, w jakich eola
wykonywane nasypy.

5.2. Zakres wykonywanych robot.

Przewiduje si budowe nasypow z gruntu pozyskanego z dokopu oraz wyktgmz, dopiero po
pobraniu probek i zbadaniu jego przydatiodo budowy nasypu oraz po wydaniu zgody na
pismie przez Inspektora. Grunty z wykopu nieprzydatioe budowy nasypéw lub stanawe
nadwyke w bilansie robot powinny ldypo odspojeniu niezwtocznie wywiezione na odkiad.
Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwnego,
ktére okrélono w dokumentacji projektowej. W celu zapewniestatecznéci nasypu i jego
rownomiernego osiadania najeprzestrzeganastpujacych zasad:

— Nasypy nalgy wykonywa& metody warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy
nasypow. Nie dopuszczagsivbudowania gruntow przewilgoconych, ktérych stan
uniemaliwia osiagniecie wymaganego wskaika zagszczenia. Nasypy powinny by
wznoszone rownomiernie na catej szekuko

— Gruba¢ warstwy w stanie lenym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od
rodzaju gruntu i spgtu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu me nasipi¢c dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

- GOrne warstwy nasypu, 0 grwmd co najmniej 0,50 m natg wykon&

Z gruntow niewysadzinowych, o wskaku wodo-przepuszczalda k nie mniejszym
od 8 m/dok.

— Grunt przywieziony w miejsce wbudowania powiniert inpezzwtocznie wbudowany
w nasyp. Inspektor mie dopuyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Rdéznica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me przekracza+ 1 cm.
Szerokaé¢ nasypu nie mee r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 5 cm, a krawdzie
korony nie powinny mi& wyraznych zatama. Pochylenie skarp nasypu nie ieor&ni¢ sig od
projektowanego o wcej nz 10 % jego wart€ci, wyrazonej tangensem aka. Maksymalna
glebokas¢ lokalnych wkksnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie sagorzekracza10 cm przy
pomiarze tat trzymetrowa. Ponadto:

a) W okresie deszczowym nie naje pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia

nastpnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca
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nie jest w stanie osus@yej i zag:$ci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektora téemo
on nakazéa Wykonawcy usunricie wadliwej warstwy.

b) Wykonanie nasypéw natg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wako
dopuszczalg, to znaczy jest wksza  od wilgotnéci optymalnej
0 wigcej niz 10% jej wartdci.

c) Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nidnewouktadd& nastpnej warstwy
gruntu. Osuszenie mpa przeprowadziw sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym lub hydratyzowanym.

d) W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeéhiem, poszczegoblne jego
warstwy oraz korona nasypu po za&peniu robot ziemnych powinny byowne i mié
spadki potrzebne do prawidtiowego odwodnienia.

e) e) Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w teaipeze, przy ktorej nie jest
mozliwe osiagniecie w nasypie wymaganego wsgkiéka zagszczenia gruntow.

Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za wybrametody robot w celu uzyskania
prawidtowego zagszczenia gruntu. Grubédwarstwy zagszczanej nie mie by wigksza ni

20 cm.

5.3. Zagszczanie gruntu.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej radoiu powinna b§ zagszczona
z zastosowaniem stz okr&lonego w punkcie 3, w taki sposob, aby minimalnarte¢a
wskanika zagszczenia Is wyniosta 1,00. Rozeme warstwy gruntu natg zag:szczé od
krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Wilgotogruntéw w czasie zagzczania powinna gy
rowna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi. Jezeli wilgotnosé
naturalna gruntu jest #8za od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej wartéci, to
wilgotnos¢ gruntu naley zwigkszy poprzez dodanie wody. ZBi wilgotnasé gruntu jest wysza
od wilgotngci optymalnej o ponad 10% jej waétn, grunt naley osuszy w sposob mechaniczny
lub chemiczny, ewentualnie wykahadrena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob
osuszenia przewilgoconego gruntu powiniet byakceptowany przez Inspektora.

6. Kontrola jakosci robot.
Kontrola jakdci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podamym
ST D-M. 00.00.00. ,Wymagania ogélne".
Badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypu powinny dprzeprowadzone na prébkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusmig, pochodacej z nowego
zrodta. W kadym badaniu naley okresli¢ nasgpujace wiaciwosci:
= skiad granulometryczny wg PN-B-04481
= zawart@¢ czesci organicznych wg PN-B-04481
= wilgotnos¢ naturalna wg PN-B-04481
= wilgotnos¢ optymalra i maksymaln gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego
wg PN-88/B-04481
= granig ptynnasci wg PN-B-04481
= kapilarng¢ bierm wg PN-B-04493
Badania kontrolne prawidiowoi wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegag
sprawdzeniu:
= prawidlowaci rozmieszczenia gruntow oadych wiaciwosciach
= odwodnienie kadej warstwy
= grubaci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu - nie rzadziejhjeden raz na
500 nf warstwy. Sprawdzenie zegpczenia nasypu oraz pogdo nasypu polega na
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skontrolowaniu zgodrigi wskanika zagszczenia z wartgiami okr&glonymi w punkcie
2 i 5. Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni jeden raz w trzech
punktach na 1 000 hwarstwy w przypadku okékenia wartdci Is, oraz jeden raz w trzech
punktach na 2 000 fwarstwy w przypadku okékenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia. Prawidtowé zagsszczania konkretnej warstwy nasypu lub padio
powinna by potwierdzona przez Inspektora wpisem do dzienbikdowy.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiarow, rob6t zwizanych z wykonaniem nasypéw jest T.nObjtosé bedzie
ustalona na  podstawie obliGze z  przekrojow  poprzecznych ~w  oparciu
0 obgtos¢ gruntu rodzimego.

8. Odbior robat.

Odbior robdét powinien byprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami dkneymi

w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Nasypy uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows i SST, jeeli wszystkie
wyniki bada okazaty st zgodne z wymaganiami.

W przypadku gdy cho jeden element wykonano niezgodnie, wykonawca zoxamy jest
doprowadzt roboty do zgodnixi z wymaganiami i przedstagvje do ponownego odbioru.
Roboty uznaje s8I za wykonane zgodnie z dokumengacjprojektows, SST
i wymaganiami Inspektora, 4eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty

wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatndci.

Platng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne", pualstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obemar ocen jakasci robot.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .

Cena wykonywanych rob6t obejmuije:

prace pomiarowe i oznakowanie robot

dowiezienie sprgu,

wyznaczenie granicy robot,

przerzut lub dowdz gruntu z wykopu w @bie pasa drogowego na miejsce wbudowania,
dowOz gruntu z dokopu na nasyp,

dow6z wody,

wbudowanie gruntu i zagzczenie zgodnie z wymogami SST, wyréwnanie powlerz
nasypu,

odwodnienia robat,

przeprowadzenie wymaganych pomiardw i bialddooratoryjnych,

odwiezienie sprgu i oznakowania,

uporzdkowanie terenu.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyanagi badania.”

PN-B-11113 "Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowych.
Piasek."
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PN-B-02480 "Podziati opis gruntéw."
PN-B-04452 "Grunty budowlane. Badania polowe."
PN-B-04481 "Grunty budowlane. Badania prébek grtintu

PN-B-04492 "Grunty budowlane. Badanie wiasno fizycznych. Oznaczanie wskaika
wodoprzepuszczalgoi.”

PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w kresie  wykonania
i badania przy odbiorze."

BN-64/8931 -01 "Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego."
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D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaahhicznej (SST)aswymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na droga@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robot oklych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych haggcznie wg PN-S-06102 [21] |
obejmup SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe;.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1 Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegaacy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00am, Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w
SST dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbuddéw z kruszywikktawanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikr@go mechanicznie,
1.5. Ogélne wymagania dotygz roboét

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poder SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krasgtabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyazych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé&é
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezo@ych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhtug
zasad
nicza
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 -15 [3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 -15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wécej niz 35 -16 [4]
4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 PN-B-04481
wigcej niz (1]
5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zggszczeniﬂ mmetmpl od 30 BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % do 70 -01 [26]
6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ calkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35
b) scieralna¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nig -42 [12]
wiecej niz 30
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 3 -18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 -19 [7]
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nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
ZaWy .b(C;nie, % (m/m), nie - PN-B-06714
wiccej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazk6w siarki w
przeliczeniu na S %(m/m), 1 PN-ZBE;C[)S]714

nie wiecej niz

11 | Wskanik nasnosCi Wng mie-
szanki kruszywa, %, nie

mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 [21]

2.3.3.Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw
Nie przewiduje si.

2.3.4.\Woda

Nalezy stosowé wock wg PN-B-32250 [20].
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazai¢ mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania kruszywa
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach

trudno dosipnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyivsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Podtae pod podbudowwpowinno spetnia@wymagania okrdone w SST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:
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D15

<5 1
i (1)
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&giblziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dss -wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@@io&iarn gruntu podia, w
milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mie by¢ spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstwe odcinagca
lub odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czstek gruntu, wyznaczagst warunku:

9s0 ¢ 1 @)
090
w ktorym:
dso -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥/bziarn gruntu podia, w
milimetrach,

Ogo- umownasrednica porow geowtdkniny odpowiade@ wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca s¢ na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); wart& parametru § powinna by
podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w e¢dach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiveia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinna byrozktadane w warstwie o jednakowej gretiptakiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracz&20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztazona w sposob zapewniay osagniccie wymaganych spadkow iganych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktadacgst wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna hiywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoczcie budowy kadej nas¢pnej warstwy mae nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnosé kruszywa podczas zeggczania powinna odpowiadevilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(inetoda I1). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostabsuszony przez mieszanie i napowietrzanigeleilgotnos¢
mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wastd, kruszywo powinno by
zwilzona okrélong iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@viadé
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Nie przewiduje si.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. zéd Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera,
gotowy podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego utrzymania
podbudowy obeiza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdIn
pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykér@zadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdw. Badania te powinny obejmowazystkie wtaciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
o b o Pz
Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce robocze; ng:;g;\:gj%zé
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000
. Lo dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszwa\

6.3.2. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobierg w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ kruszywa

Wilgotnos¢é mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodazitoleranci +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest nielwee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
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zag:szczenia nalegy oprz€ na metodzie obaren ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej nk raz na 5000 ) lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena& za prawidiowe, gdy
stosunek wtornego modult, do pierwotnego modutu odksztatcertia jest nie wekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E:
Es
6.3.5. Widciwosci kruszywa

< 2.2

Badania kruszywa powinny obejmofvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w
obecndci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob gty planografem albo co

2 | Rownai¢ podhzna 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 | R6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co100m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co100m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na

2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 20 punktach nadde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2. Szerok&@& podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez kraxmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokaoi
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. ROwné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastimny by zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszoneguiqra

O$ podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

6.4.7. Grubé¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Né@nos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®ié zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa @  Wskaznik M o Minim_alny.modu% odksztat
wskazniku | zag:szczenia gksymalne ugicie cenia mierzony phyto
Wi NiE ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
Ty . _
niz, % a0k | sk | sepenere] sdduoce
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykaawjeksze odchylenia od olglenych
w punkcie 6.4 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci co
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najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zagczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigorojektowanej o wicej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefjruba¢ do potowy szerokiei pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weziim grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigicbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem
o odpowiednich wigciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghaiu tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufgm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie ngnosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartai
zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie sktadu ziarnowego
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.

PN-B-06714-16

PN-B-06714-17

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
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Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie wilgotngci
Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie mrozoodporsc
metody bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi siarki
metody bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie
Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z thucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieaswika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutiooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&gnoawierzchni
planografem i fat

44



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar&igodatnych ugiciomierzem
belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu
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D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa  naturalnegastabilizowanego

mechanicznie
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (SST) $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonywaniem zasypki piaskowej
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie .

1.2. Zakres stosowania SST

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.
1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego Brawanego mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiae” pkt
1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharecznie - jedna lub wiej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.@04,Bodbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kwmusz
Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puder SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoloid 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej zuskywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, powinna loyieszanka piasku, mieszanki i/liwiru, spetniagca
wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej zuskywa nhaturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinna loyieszanka piasku, mieszanki i/liru z dodatkiem
kruszywa tamanego, spetniap wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo #ma mae
pochodzt z przekruszenia ziarwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"208.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
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3. Sprzet

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. Transport

Wymagania dotyegce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwraszzyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.

5. Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-0d004odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind ™ pR.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"58.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub paoiey 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgee rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST - D
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd ™5pk.

5.5. Odcinek prébny

Nie przewiduje si.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"5&.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kywsz
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie
z ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaiymagania ogolne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w 5T
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania 0goéind 6o8.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bdda z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélnd 6ok.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-0400£0dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04040dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.
9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmaprawg poditaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwazane
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolnepkt 10.
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D. 04. 01. 01. Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podia.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotycice wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonaniem profilowania i zmgczenia podia zgodnie z
dokumentagj projektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt oblych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczprowadzenia robot zwzanych
z profilowaniem i zagszczeniem podi@a | obejmug:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dowiezienie sprgu,

— profilowanie koryta,

— zagszczenie podim, dowoz wody do zagzczenia,

— przeprowadzenie wymaganych przez specyfiktsghniczia bada laboratoryjnych,

— odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach,

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oki®na
WQg WZzOru :

P
° Pds

gdzie:

Py - gestasé objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu (Mgfn

Pgs - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B8Y shiaca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adht77/8931-12 (Mg/m).

Pozostate okigenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. "Wymagargoélne".

1.5. Ogélne wymagania dotygz robdt.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za ja&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymaganityakce robot
podano w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne”.

2. Materiaty.
Nie wyskpuja.

3. Sprzt.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgzdzenia nie gwarantage zachowania wymaggakasciowych
robét zostam przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.
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Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00. "Wymagamgélne".
Do wykonania profilowania i zagzczenia koryta natg stosowa:
sprzt mechaniczny dostosowany do szerak@rofilowanego koryta,
drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgirnie mae mie
zastosowania,
walce statyczne dostosowane do wiétho zag:szczanej powierzchni oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemiogth dla innego spe, lub
inny sprzt zaakceptowany przez dyniera zgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00.
"Wymagania ogolne".
Caty sprzt budowlany, maszyny ugdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniaggcym uzyskanie odpowiedniej jaé@ robot.

4. Transport.
Nie wysgpuje.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjijgkb organizacji i harmonogram robot
uwzgkdniapgcy wszystkie warunki, w jakich ¢dlzie wykonywane profilowanie
i zaggszczanie podia.

Dokumentacja projektowa przewiduje profilowanie aggszczenie podia pod projektowan
konstrukcg nawierzchni.

Profil podiaza powinien by wyznaczony przez wcgeie] przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot paliki Isipilki. Nie wolno dopséci¢ do
zawilgocenia koryta.

5.1. Zakres wykonywanych robot.

5.1.1. Profilowanie podi@ - przed przysipieniem do tej czynriwi podiaze powinno by
oczyszczone z wszelkich zanieczyszcAdalery usuryé btoto i grunt , ktory ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu. Naspnie naley profilowac podiaze spadkow poprzecznych i podiych
przewidzianych w dokumentacji projektowej sgierm wskazanym w pkt. 3 lub innym
zaaprobowanym przez Inspektora lubcznie w miejscach, gdzie jego zastosowanie jest
niemazliwe.

5.1.2. Zagszczenie podiza.

Zageszczenie podia naley rozpoca¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynné ta nalezy
wykonywa walcami stalowymi gtadkimi lub ubijakami mechamgmi w miejscach dla innego
sprztu trudno dosfpnych, lub innym spkgem zaakceptowanym przez Inspektora, zachgovuj
optymalry wilgotnas¢ zag;szczanego gruntu.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej
z tolerancj od — 20 % do + 10 %.

Zageszczanie nalgy prowadzé az do osiagnigcia wskanika zagszczenia podta:

->1,0 dla koryta — sprawdzenie i kontrola wg norm.

Jezeli po wykonaniu robo6t nagti przerwa i Wykonawca nie przyguje natychmiast do
nastpnych czynnéci, to powinien on zabezpieazyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozéenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przespbktora.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpehiem do ukiladania
podbudowy naley odczek& do czasu jego naturalnego osuszenia.
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Po osuszeniu podia Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleckamanie niez&dnych
napraw. Jdi zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to naprawykona on
na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robat.

Kontrola jakdci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanym
w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne”.

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne

w zakresie i z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymadgakosci robot, lecz nie rzadziej

niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkayji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zesgczeniu podlegaj

=  Wskanik zag:szczenia naley kontrolowa przynajmniej w dwoch punktach, wybranych
losowo na kadej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej mi jednym punkcie na 300

=  Wilgotnos¢ nalezy bada& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatlce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600 m2. Wilgotdé zagszczanego gruntu powinna dyoéwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod — 20 % do + 10 % Prawidtowé zag;szczenia
nasypu powinna kiypotwierdzona przez Inspektora.

» Nierowna¢ profilowanego i zaggzczonego podi@ naley mierzy 4 metrows tata co 20
metréw w kierunku podtinym. Nierdwngci poprzeczne naky mierzyt 4 metrowy tata
co najmniej 10 razy na 1 km. Nierowdwonie mog przekracz&2 cm.

= Spadki poprzeczne nale mierzy¢ 4 metrows tata co najmniej 10 razy na 1 km
i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéwzipmych. Spadki poprzeczne
podiaza powinny by zgodne z projektem z toleraag; 0,5 %.

» Uksztaltowanie osi koryta nafg sprawdzt w punktach giéwnych trasy i w innych
punktach nie rzadziej aico 50 m. @ w planie nie mge by przesunita
w stosunku do osi projektowanej ogegj niz 5 cm.

= Szeroka&¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdkoryta nie
moze r&ni¢ sie od szerokéci projektowej o wécej niz + 10 cmi -5 cm.

» Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach.
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekraczal cm, -2 cm. Wszystkie powierzchnie, ktore
wykazup wicksze odchylenia cech geometrycznych od gd&rg/ch powyej powinny by
naprawione poprzez spulchnienie dcogbgikasci co najmniej 10 cm, wyroéwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowe materiatu bez spulchniegi@manej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. Obmiar robot.

Jednosty obmiaru jest 1 M koryta po wyprofilowaniu i zagzczeniu zgodnie
z dokumentag@j projektows i ustaleniami Inspektora. Nie powinien on obejméwadnych
powierzchni nie zaakceptowanych nénpie przez Inspektora

8. Odbior robat.

Odbior wyprofilowanego i zagzczonego koryta powinien odbyvasie zgodnie

z wymaganiami okridonymi w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

Inspektor oceni wyniki bada pomiaréw przedtpone przez Wykonavweczgodnie z pkt. 6

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor uziakires robét poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wkasny w ustalonymieie.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST 1 wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary badania z zachowaniem tolgrataty wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatndci.
Platngé¢ za 1 mi wykonanego profilowania i zagzczenia koryta zgodnie z pomiarem
w terenie i dokumentagjprojektows oraz po sprawdzeniu jam robot.
Obmiar podano w kosztorysach do projektu .
W cerg wykonanych czynniei wchodz..
= prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dowiezienie sprgu,
wyprofilowanie koryta,
zag:szczenie koryta, dow6z wody do zagczenia,
utrzymanie koryta,
przeprowadzenie wymaganych pomiarow i bialddooratoryjnych,
odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy:

PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania probek gnunt

BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar roéaio nawierzchni planografem
| fat

BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczenie #sika zagszczenia gruntu.”

BN-64/8931-02 ,Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obarzenie ptyt."
PN-B-06714 -17 .Kruszywa mineralne. Badania. Ozeagz wilgotndci."
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D. 04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw kongkcyjnych.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotycce wykonania
i odbioru robdt zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyijaycyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oélych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczorowadzenia rob6t zwkanych
z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyinyzed utaeniem nasfpnych warstw
nawierzchni.

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i ST D-
M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogdélne wymagania dotygz robdt.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za zgoditoz SST,
dokumentagj projektows i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania datgezrobot podano
w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy.

2.1. Do skraplania warstwy podbudowy.

Do skraplania warstwy podbudowy z kruszywa tamanegdezy uzy¢ kationowej emulsji
sredniorozpadowej wg WT.EmA -1994. Do skropieniastarz mieszanek mineralno-asfaltowych
zaleca si stosowanie emulsji asfaltowej kationowej szybkepadowej wg WT.EmA-1994.
Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szyliapadowe;j:

- zawartd¢ lepiszcza - 68 72%

- lepkas¢ BTA @4 mm ->0s

- jednorodné¢ #0,63 mm -<0,10%

- jednorodné¢ #0,16 mm -<0,25%

- sedymentacja <5,0%

- przyczepnéé do kruszywa > 85%

- indeks rozpadu - <90 g/100g
Wymagania dla asfaltowe]j emulsji kationowegdniorozpadowej.
- zawartdc lepiszcza -50 + 70%

- lepkas¢ wg Englera ->3°E
-jednorodné¢ #0,63 mm - <0,10%

- jednorodné¢ #0,16 mm -<0,25%

- sedymentacja < 5,0%

- przyczepnéé do kruszywa > 85%

- indeks rozpadu - <80 -130 g/100g

Przechowywanie lepiszcza nie seopowodowa utraty jego cech i obagnia jakdci. Lepiszcze
naleey przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dgsém wody i zanieczyszciae

Emulsg mozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
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pionowych z nalewaniem od dna. Przy przechowywamulsji asfaltowe] nale przestrzega
zasad okrdonych przez producenta.

Przy przechowywaniu emulsji Wykonawca jest zoly@any przestrzeganastpujace zasady:
czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&an-cy od daty jej wyprodukowania

* temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza nk + 5°C.

3. Sprzet.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i uradzenia nie gwarantage zachowania wymaggakasciowych
robét zostaa przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuspoezao robdt. Spet powinien
odpowiadé wymaganiom ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogélne".

3.1. Spret do oczyszczenia warstw nawierzchni.

Do oczyszczenia warstw nawierzchni riglezywac:

szczotki mechaniczne

* sprzarki

e szczotki eczne

lub inny sprzt zgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00. "Wymagaogalne".

3.2. Spret do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nafe uzywa¢ skrapiarki wyposzonej w uradzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalge na sprawdzenie i kontrolowanie r@sfacych parametrow:
temperatury, énienia, obrotdw pompy dozigej lepiszcze, pukosci poruszania si skrapiarki,
wysokaici i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza oraZdidepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnt rozktadanie lepiszcza z toleraspct 10 % w stosunku do ifoi zatazonej i winna
odpowiadé wymaganiom ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogélne".

4. Transport.

Transport powinien byzgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00. "Wymagagalne".
Emulsja asfaltowa winna bytransportowana w oryginalnych opakowaniach (bestkiowe) lub
cysternach samochodowych. Cysterny przeznaczone pd@wozu emulsji powinny gy
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 nt, a kada
przegroda powinna miewykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Nie natg uzywaé do
przewozu emulsji opakowiaz metali lekkich.

5. Wykonanie robot.

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akcepfagjekt organizacji i harmonogram robét
uwzgkdniapce wszystkie warunki, w jakich ¢Hzie wykonywane oczyszczenie
i skropienie.

5.2. Zakres robot do wykonania.

5.2.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie wszystkich kolejnych warstw nawierzgmiega na usugnciu luznego materiatu,
brudu, btota i kurzu przy ayciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby ywpdd
cisnieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych, zanieczyszczenia
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stwardniate, nie dage s¢ usuraé mechanicznie, natg usuraé recznie lub za pomec
dostosowanego spitzi. Oczyszczeniu i skropieniu podlega:
warstwa wazaca (jw).

5.2.2. Skropienie warstw nawierzchni.

Skropienie naley przeprowad# przy wyciu skrapiarek, a w miejscach trudno d@pstych ecznie
(za pomog weza z dysza rozpryskay. Temperatura emulsji nie by stosowana w temperaturze
otoczenia lub mie by ogrzana do maksimum 80°C w zalesci od zalec# producenta.

Do skropienia warstwy podbudowy z kruszywa tamansigtilizowanego mechanicznie najle
uzyé emulsji asfaltowej w iléci zapewniajcej po odparowaniu uzyskanie 0,7 k§/czystego
asfaltu. Do skropienia warstwy podbudowy z betosfaliowego nalgy uzy¢ emulsji asfaltowej w
ilosci zapewniajcej po odparowaniu uzyskanie 0,5 k§/mzystego asfaltu, a do skropienia
warstwy whzacej naley uzyé emulsji w ilaici zapewniaicej uzyskanie 0,3 kg/mczystego
asfaltu. Skropiona warstwa powinna ¢bypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezledny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji.
Skropienie warstw konstrukcyjnych powinno ¢bywykonane w czasie przewidzianym na
odparowanie wody. Czas wyprzedzenia wynosi co najn#h przy ilgci 0,5 + 1 kg/mh emuls;i

i 0,5h przy zastosowaniu emulsji w4t 0,2 + 0,5 kg/ Skropienie powinno Byréwnomierne,

z tolerangg £ 10 %. Na wszystkich powierzchniach, gdzie raato nadmiera ilos¢ lepiszcza
wykonawca powinien usat jego nadmiar przez posypanie powierzchni rozgraampyaskiem

i jego usungcie szczotkami.

6. Kontrola jakosci robot.
Kontrola jakaci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podanym
w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogdlne".

6.1. Ocena materiatow.
Ocena lepiszcza powinna dypparta na certyfikacje zgodsw z normy z tym, ze Wykonawca
powinien kontrolowé dla kadej dostawy emulsji asfaltowej lepiowg EmA-94.

6.2. Sprawdzenie oczyszczenia.
Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej podlegaaenie wizualnej doktadéa wykonania
tej czynndci.

6.3. Sprawdzenie jednorodim skropienia i zaycia lepiszcza.

Przy rozpoczynaniu skrapiania natgpametac, ze wiasciwa jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza
uzyskuje st dopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwe jego wyptywu. Zaleca &i
aby w tym czasie lepiszcze wyptywato na arkusz grapioziazony na nawierzchni. deli
Inspektor nie ustali inaczej, to dlazkej dostarczonej partii emulsji asfaltowej rigidadé:
barw, jednorodnéc, lepkas¢ i indeks rozpadu. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia
starych pomiaréw temperatury lepiszcza. Jednorg@dskropienia powinna l&ysprawdzana
wizualnie. Dopuszczagtolerancg zuzycia emulsji przy skropieniu = 10 %.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest 1  prawidlowo oczyszczonej i skropionej powierzchrjodnie
z dokumentag] projektows i ustaleniami Inspektora. Nie powinien on obejméwadnych
powierzchni nie zaakceptowanych nénpie przez Inspektora.
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8. Odbior robat.

Odbior prawidtowo oczyszczonej i skropionej powami powinien odbywa sig zgodnie

z wymaganiami okridonymi w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

Inspektor oceni wyniki bada pomiaréw przedtoone przez Wykonaveczgodnie z pkt. 6.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor ugtakires robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST | wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatndci.

* Platng¢ za metr kwadratowy prawidtiowo oczyszczonej i skvap] powierzchni zgodnie
z pomiarem w terenie i dokumentagirojektows oraz po sprawdzeniu jasm robot.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .

W cere wykonanej czynn<ei wchodz:

* prace pomiarowe i oznakowanie robot,

» dostarczenie potrzebnego sgitg,

mechaniczne Ilub ¢czne oczyszczenie kdej warstwy wymienionej w pkt. 5.2.1.
z ewentualnym polewaniem wgdjej dostarczenie na miejsce) lulzygiem spezonego
powietrza,
» reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarak podgrzanie do wymaganej temperatury,

skropienie powierzchni warstw lepiszczem

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych wymaganych w SST,

odwiezienie sprgu po zakéaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.

PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. "Nawgbrde asfaltowe". Wymagania.

10.2. Inne dokumenty.

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA- 94. IBDIM -1994 r.

"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczeniesdo rozkladanego lepiszcza i kruszywa". Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6(3da 1992-02-03.
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D. 04.04. 02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabdwanego
mechanicznie

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikacihtécznej SST $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa tamaneigbiszowanego mechaniczniegodnie z
dokumentagj projektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST stosowasst jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres stosowania podbuddéw z kruszywa tamastiplizowanego mechanicznie.

Kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie zalegatosowd do wykonywania podbudowy
pomocniczej na drogach o ruchwakim i jako podbudowy zasadniczej na drogach o ruchu
lekkim.

Warstwe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczalezy utozy¢ na catej szerokai
projektowanej ulicy oraz na wjazdach do posesiji.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegey na odpowiednim zagzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej.

Pozostale ok&enia $ zgodne 2z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 "Wymaggogolne".

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robot.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M. 00.00.00. "Wymaganidrogo

2. Materiaty.

Materiatem do wykonania podbudéw z kruszyw tamarsfeibilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego- melafirowego
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wediug PN-B-06714/15 powinnazé pomkdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia.

Uziarnienie kruszywa stosowanego do podbudowy

Sito kwadratowe [mm] Przechodz przezsito[ %]

Podbudowa zasadnicza

31,5201612,886,3421,00,50,250,1250,075 | 100 78-100 70-93 62-87 52-74 45-|68
37-58 26-42 18-32 14-24 8-16 4-|12
3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczogjarnienia na gsiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2. Wigciwosci kruszywa.
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Wymaganii
Kruszywa | Kruszywa Zuzel
L Wyszczegdblnienie naturaine famane Badania
P. wiasciwosci Podbudow wedtug
zasadpomo| zasad pomo| £aSi|pomo
nicza|cniczg nicza|cniczg 9- |cnicza
nicz
Zawartac ziaren
av ; 0d2 | od2| od2| od2 |od 2 od2|PN-B-06714 -
1| mniejszych nt 0,075 1o 10 do 12 do 10| do 12|do10 do 12 15 [31
% (m/m’
Zawarta¢ nadziania, % . |
2 | 7 (m/m), nie wicej 5 | 10| 5 | 10 |5 | 10 |PNF08714
niz
Zawartgc¢ ziaren
3 | nieforernnych %(m/m), 35 45 35 40 - - PN'lBéo[?”?M 1
nie wiecej niz
Zawart@¢ zaneczyszcze R
4 | organicznych%(m/m), 1 1 1 1 1 1 PN '-3[’1(])4481
nie wiecej niz
Wskaznik piaskowy po
5 piecio-krotnym od 30{ od 30| od 30| od 30| _ _ |BN-64/8931 -
za?-,;szczenlu metadl lub| do 70| do 70| do 70| do 70 01 [26]
ITwg PN-B-04481,%
Scieralnas¢ w babnie Los
An%ﬁles_?)émeralr*la’;é_
catkowita po petnej
6 | . liczbie obrotow, nie |35 30/ 454035 30| 50 35 39 |50 35/ PN 2067147
wiecej niz b) scieralng¢ [12]
_czgsciowa po 1/5 petnej
liczby obrotow, niewviece]
niz
7 | Nasakliwos¢, %(m/m), | 25 4 3 5 6 g |PN-B-06/714-
nie wiecej niz ' 18 [6]
Mrozoodporné¢, ubytek
8 | masypo2syklach | 5 | 10| 5 | 10 [ 5 | 10 |PN-BJ06714
zamraania, %(m/m), ni [7]
wiecejniz
Rozpad krzemianowy PN-B-O6/714-
9 zelazawy 4cznie, % - - - - 1 3 |37 (L)lO]]_ PN-B-
(m/m), nie wecej niz 0 ?1 141 -39
Zawartec zwigzkow
10 | siarki wprzeliczeniu 1 1 1 1 2 4 |PN-B-06714
na SO3, %(m/m), nie 28 [9]
wiecejniz
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Wskaznik  nanosci
Wno$  mieszanki
kruszywa, %, nie

11 mniejszy nk: PN-S-06102
a) przy zaigszczenlu Is>5 80 80 80 [21]
,00 ) 60 60 60
b) przy za:llg(sﬁ%czemu Is3 120 120 120

Frakcje kruszywa tamanego pozosta na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinnymie
mniej niz 75% wagowo ziaren przekruszonych, posigdajh wkce] niz jedma przetaman
powierzchng.

2.3.Zr6dta materiatow.

Wszystkie materialy ayte do budowy powinny pochodzitylko ze zrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inspektora.

Zatwierdzeniezrédta materiatdw nie oznaczae wszystkie materiaty z tegoédia keda przez
Inspektora dopuszczone do wbudowania.

Materiaty, ktére nie spetaiwymaga zostam odrzucone.

3. Sprzt.

Do wykonania podbuddéw z kruszyw stabilizowanych haegcznie naley stosowa sprzt
okreslony w specyfikacjach dotygzych poszczegdllnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w

SST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowany przez Inspektora,
w przypadku braku takich dokumentow powinien¢byzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych robot zostanprzez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.

4. Transport.

Transport kruszywa me odbywa sic dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmyateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpghsiaa wymagania dotycice przepisow

ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiagbt na osie i innych parametrow
technicznych.

5. Wykonanie robot.

5.1. Przygotowanie podia.

Podiaze gruntowe pod podbudowy powinno ¢byprzygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D.04.01.01. "Koryto wraz z profilowam i zagszczeniem podi@" i SST D-
02.00.00 "Roboty ziemne".

Podbudowa powinna Byutozona na podiau zapewnigcym nie przenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy. Przed wykonaniem podbudowyelsz powierzchnie nieodpowiednio
zagiszczone lub wskazage odchylenia wysokgciowe od zataonych rzdnych powinny b¥§
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naprawione przez spulchnienie, dodanie wody alhgszenie poprzez mieszanie doagsiccia
wilgotnosci optymalnej, powtdrne wyrownanie i zggczenie.

Podbudowa powinna By wytyczona w sposob umlbiwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentagj projektowa lub wedtug zaleae Inspektora z tolerancjami olkéfenymi
W niniejszej specyfikaciji.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbawy powinny by¢ wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rptaz \Wykonawg

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uthwia¢ naciagniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot i nie powinno bywigksze nk co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowakrzywa uziarnienia i wilgotnéci
naleey wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtygh otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzghbu na konieczni& zapewnienia jednorodéa materiatu nie dopuszczagsi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna ldy od razu transportowana na miejsce wbudowania ws&po
przeciwdziatajcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej greétio takiej aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta réwna projektowanej. Warstwa podbuydpewinna by
roztozona w sposOb zapewmnialy osiagniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mege nasipi¢c po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inspektora. Kruszywo w miejscach, w ktoryddoezna jest jego segregacja powinn@ by
przed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich déavosciach.

5.4. Zagszczanie.

Natychmiast po kaecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpic do jej
zag:szczania przez watowanie. Watowanie powinno guusivat stopniowo od krawdzi dosrodka
podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni. Jakiekek nierébwndci lub zagébienia powstate
W czasie zagpzczania powinny ywyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa daitoe
lub usungcie materiatu, 2 do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach osghnych dla
walcow podbudowa powinna byzag:szczona zagszczarkami ptytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zggczenie naley kontynuowa do osagniecia
wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0. Wilgd@tnkruszywa podczas
zag:szczania powinna lByrowna wilgotngci optymalnej, okrdonej wedtug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Matem@dmiernie nawilgocony powinien zoéta
osuszony przez mieszanie i napowietrzanieelldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od
optymalnej o 20% jej warfoi, mieszanka powinien byzwilzony okrglona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétnonieszanki kruszywa jest wyza od
optymalnej o 10% jej warfoi, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zag:szczenia podbudowy
powinien odpowiadaprzyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy, przy zagzczeniu
ls= 1,00 wskanik nasnosci Wy = 60%.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jad@ robdot.
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W czasie budowy Wykonawca powinien prow&dgystematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarczéich wyniki Inspektorowi.

6.2. Badania przed przygieniem do robaot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstaiwvyniki tych bada Inspektorowi, wedtug zasad oklenych w
SST D-04.04.00 ~Podbudowy z Kruszyw. Wymagania og. 2.1,
w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Czstotliwos¢ bada.

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie prowadzenia robét przy wykeagiu podbudow
z kruszywa stabilizowanych mechanicznie podanozapni

Lp. [Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokaé¢ podbudowy 20 razy na 1 km
2 Réwna¢ podhzna w sposob aigty planografem albo co 20 m data
kazdym pasie ruck
3 ROwna¢ poprzeczna 20 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 20 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co25m

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami punktu 2 niniejszej SST.

Prébki naley pobierd w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na biegaco przekazywane Inspektorowi.

6.3.3. Badanie wilgotrgi kruszywa.

Wilgotnos¢ kruszywa powinna odpowiadlawilgotnasci optymalnej okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il) z tolefgp+ 10% - 20%. Wilgotn& kruszywa
nalezy okresla¢c wedtug PN-B-06714/17.

6.3.4. Badanie zagzczenia podbudowy.

Zageszczanie kadej warstwy powinno odbywasie do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0. Zagzczenie podbudowy nale sprawdza wediug BN-77/8931-12.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania ¢zacgenia wedlug metody Proctora jest
niemazliwe ze wzgtdu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kortroag:szczenia naley
oprze na metodzie obgien ptytowych, wedtug BN-64/8931-02
i wedtug zalece Inspektora.

6.3.5. Widciwosci kruszywa.
Uziarnienie kruszywa i zawaé zanieczyszczeobcych powinny b§ przez Wykonawe badane
co najmniej dwukrotnie dla kdej dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej riz na 600
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warstwy. Probki natey pobierd w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bigaco przekazywane Inspektorowi. Badania petne kruszyw
obejmupce ocer wszystkich wtaciwosci okreslonych w p. 2.1. i 2.2. powinny Bywykonywane
przez Wykonawe z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robot, lecz nie rzadziej ni
raz na 1000 mwykonanej podbudowy, a tai& w przypadku zmiangrédta pobierania materiatow
i w innych przypadkach okémnych przez Inspektora. Probki do badaetnych powinny bg
pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém Inspektora.

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy.

6.4.1. Rowné& podbudowy.

Réwnaici podiuzne podbudowy nakgy mierzye w sposéb eigty 4-metrowy tata lub planografem
na kadego pasa ruchu zgodnie z narBN-68/8931-04.

Nierowndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fata.

Nieréwnasci podbudowy nie powinny przekracza

20 mm - dla podbudowy pomocnicze;.

10 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.4.2. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowe] faty i poziomicy
z czstotliwoscia min. 10 razy na 1 km.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny ¢byzgodne z dokumentacj projektowa
z toleranc = 0,5 %.

6.4.3. Rzedmpodbudowy.

Rzedne naley sprawdzaw miejscach charakterystycznych nie rzadzigjow 25 m .

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi- 2 cm.

6.4.4. Uksztatltowanie osi podbudowy.

Uksztattowanie osi podbudowy naje sprawdz& w punktach gtébwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadzm co 25 m. @ podbudowy
w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej cgeej niz + 5 cm.

6.4.5. Szerok& podbudowy.

Szerokd¢ podbudowy naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o0 wice] ni
+10 cm, -5 cm, z tymze na jezdniach bez krawnikdw szeroké¢ podbudowy powinna iy
wigksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan
w dokumentacji projektowe;j.

6.4.6. Wymagania dotygee grubdci warstwy.

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mier@ynatychmiast po jej zagzczeniu co najmniej
w trzech losowo wybranych punktach nazd@j dziennej dzialce roboczej i nie rzadzief ni
w jednym punkcie na kae 600 rf podbudowy.

Bezpdrednio przed odbiorem nalg wykona& pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziejmiaz na 100 m .

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodbudowy nie powinny przekragza

dla podbudowy pomocniczej: + 10%, - 15%.

6.4.7. Ndnos¢ podbudowy.

62



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

Nosnos¢ podbudowy naley kontrolowa z czstotliwoscia:

dla modutu odksztate¢eco najmniej w trzech przekrojach nazda 1000 m

dla ugk¢ sprzystych co najmniej w 20 punktach nazéda 1000 m.

Maksymalne ugicie spezyste pod kotem 50 kN dla £ 1,00 i W, = 60% powinno wynosil,60
mm.

Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyd srednicy 30 cm powinien wynasi

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa
0 wskaniku wn, nie |Wskaznik  [Maksymalne ugicie Minimalny modut
mniejszym ni zagszczeni [Sprzyste pod kotem, odksztatcenia mierzongtyta o
als nie [mm] srednicy 30 cm,
mniejszy nk
[MPal
od pierwszeqq 0og
40 kN S0 kN obcr:JiaKZeniaElg drugiego
obciazenia b
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewtdciwe uziarnienie i wiciwosci kruszywa.

Wszystkie kruszywa nie spetriap wymaga dotyczicych uziarnienia i wisciwosci podanych w
odpowiednich specyfikacjach zossaadrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigte tych wymaga
zostaty wbudowane toga, na polecenie Inspektora, wymienione przez Wykarava wigciwe,
na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek dodatkowydkosztéw poniesionych przez
Zamawiajcego.

6.5.2. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4. powinny bBynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gkebokasci co najmniej 10 cm. wyrOGwnane i powtornie gsarzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuspnez Jeeli szeroké¢ podbudowy jest
mniejsza od szerokoi projektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejy
lezacym, to Wykonawcy powinien na wiasny koszt, posgérpodbudow przez spulchnienie
warstwy na peln grubagé, do polowy szerokiei pasa ruchu dof@nia materiatu i powtdrne
zag:szczenie.

6.5.3. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Podbudowy z kruszywa powinny byaprawione przez spulchnienia lub wybranie
warstwy na odpowiedai gikcbokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora , uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wigwosciach, wyrGwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych robdt nagpi ponowny pomiar

i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
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6.5.4. Niewtdciwa ngnos¢ podbudowy.

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez Inspektora.

Koszt tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca patbwy tylko wtedy, gdy zamenie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robét przez wykonawmodbudowy.

7. Obmiar robot.

Obmiar kadej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanegocima@icznie powinien iy
dokonany na budowie, w metrach kwadratowych, poujegeniu i zagszczeniu. Obmiar nie
powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nigykazanych w
dokumentacji projektowej, z wytkiem powierzchni zaakceptowanych nanpie przez Inspektora.
Nadmierna grub& lub nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku didkumentacji
projektowej, wykonana bez pisemnego upawe@nia Inspektora, nie mie stanowé podstawy do
roszczé o dodatkow zaptat.

8. Odbior robat.

Odbior podbudowy dokonywany jest na zasadach odbiorob6t zanikajcych

i ulegapcych zakryciu. Odbior podbudowy powinien ¢byprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonamodbudowy, bez
hamowania pospu robét.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikingarow i bada z biezacej kontroli
materiatdbw i rob6t. Odbioru podbudowy dokonuje kiger na podstawie wynikow batla
Wykonawcy i ewentualnych uzupetrdaych bada i pomiarow oraz ogdzin podbudowy.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inspektorazei
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 daty wynik pozytywny.

Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wywat w zakresie i
Z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagaakasci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano
w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.sddy kontroli i odbioru robét oraz zasady
kontroli materiatbw podano w ST D-M. 00.00.00 "Wygaaia ogolne" oraz w specyfikacjach
dotyczcych poszczegoélnych rodzajéw podbudow.

9. Podstawa ptatndci.

Platng¢ za 1 nf podbudowy naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakasci robét na
podstawie wynikéw pomiaréw i bafldaboratoryjnych z ewentualnymi pateniami, wedtug
zasady podanej w D-04.04.00 "Podbudowy z kruszywmdfania ogolne”.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .

Cena jednostkowa wykonanej podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentuaimapraw podtaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztgonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robdt
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10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.
PN-B-06714-28

PN-8-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731
PN-EN-13043

PN-EN-13043
PN-EN-13043

PN-EN-197-1
PN-EN13055
PN-B-30020
PN-EN 1008
PN-S-06102

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
i tatg."

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazawartéci siarki metod
bromowg”

"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezebzpadu krzemianowego."

"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezeozpaduzelazawego."

"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezdgcieralngci w bebnie Los
Angeles."

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne."

"Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowyclZwir
I mieszanka."

"Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaoedwierzchni drogowych."

"Kruszywa mineralne. Kruszywa naturale nawierzchni drogowych.
Piasek."

"Cement powszechneggytiku. Sktad, wymagania i ocena zgodaid'

"Kruszywo do betonu lekkiego."

"Wapno."

"Materiaty budowlane. Woda do betomapraw."

"Drogi samochodowe. Podbudowy z
mechanicznie."

"Konstrukcje drogowe. Podbudowa i negignia z ttucznia kamiennego."

"Popioty lotne."

"Cement Transport i przechowywanie."

"Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienntamane do nawierzchni
drogowych."

"Drogi samochodowe. Oznaczanie usika piaskowego."

kruszystabilizowanych

"Drogi samochodowe. Oznaczanie modollksztaticenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obarzenie ptyt."
"Drogi samochodowe. Pomiar roweio nawierzchni planografem

"Drogi samochodowe. Pomiargéggpodatnych ugiciomierzem belkowym."
"Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.”

10.2. Inne dokumenty.

Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych, IBDQiWarszawa, 19B3.
Technologia robét drogowych w latach 1987-90. Wyhe GDDP, Warszawa, 1986 wraz z
pézniejszymi uzupetnieniami.
Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budoe realizowane na terenie kraju przez
zleceniodawcow i wykonawcow krajowych, GDDP, Wargaal992, Wydanie |.

Wytyczne

techniczne oceny

jadad gryséw i zwirébw kruszonych produkowanych

Z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego perezonych do nawierzchni drogowych, CZDP,

Warszawa,

1984.
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D.05. 03. 05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego. éava wigzaca.

1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania dotycre wykonania
i odbioru robot zwizanych z utéeniem warstwy wizacej z betonu asfaltowegazgodnie z
dokumentagj projektows i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmmeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycprowadzenia robot zwranych
z utlazeniem warstwy wizacej z betonu asfaltowego 0/12,8 grédidc cm

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 asgodne z obowrzujacymi odpowiednimi normami i SST
D-M. 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kdch wykonania oraz za zgoditoz SST,
dokumentagj projektows i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania datgezrobdt podano
w SST D-M. 00.00.00. 'Wymagania ogoélne".

2. Materiaty.

Ogolne wymagania dotygze materiatdw ich pozyskania i sktadowania podan®&8mT D-
M.00.00.00. "Wymagania ogolne”. Materialy i sposplojektowania mieszanki mineralno-
bitumicznej, z ktorej wykonuje swarstwg wiazaca okresla norma PN-S-96025.

2.1. Kruszywo i mieszanka mineralna.

Kruszywo tamane powinno spetdiszvymagania PN — EN 13043, z litego surowca skalregjo
skat magmowych lub przeokanych kl. 1, gat. 1

Grys izwir kruszony wg PN-S-96025 Kl. |, gat. 1

Wymagania wobec kruszywa podano w niniejszej SST4207.01.

Wymagania wobec mieszanki mineralnej do warstwyzagej:

Uziarnienie mieszanki mineralnej o uziarnieniu Q&L&ym:

#31,5mm 100

# 25,0 mm 100

# 20,0 mm 100
#16,0 mm 100
#12,8 mm 85-100
# 9,6 mm 70 - 100
# 8,0 mm 62 -84
# 6,3 mm 55-76
# 4,0 mm 45 - 65
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# 2,0 mm 35-55

- zawartd¢ ziarn > 2,0 mm (45 - 65)
# 0,85 mm 25-45
#0,42 mm 18 - 38
# 0,30 mm 15-35
#0,18 mm 11 -28
# 0,15 mm 9-25

# 0,075 mm 3-9

2.2. Wypetniacz.

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny wykazagy wiasciwosci zgodne z wymaganiami
okreslonymi w PN - S - 96504 podane w niniejszej SSToB.07.01. Pochodzenie wypetniacza
i jego cechy jakéciowe musz by¢ zaaprobowane przez Inspektora.

Wykonawca musi wczaiej zaproponowa Zamawiajcemu zrodto dostaw wypetniacza wraz
z wynikami bada jakosciowych. Wykonawca jest zobogzany do prowadzenia doiowego

i jakosciowego odbioru dostaw oraz wykonania laboratorginigada kontrolnych.

2.3. Lepiszcza.
Do mieszanek mineralno-bitumicznych na warstwazaca zaleca si stosowa asfalt D-50.

Za jaka¢ dostaw lepiszczy odpowiedzialny jest Wykonawca O0tobRodzaj lepiszcza
i jego pochodzenie (dostawca i producent) powinyy dlzgodnione z Inspektorem. Rowhigo
akceptaciji Inspektora Wykonawca powinien przedstawi uzgodnione
z dostawg (producentem) zasady jadaowego odbioru lepiszczy.

Orientacyjna zawarté asfaltu w mieszance mineralno-asfaltowej dla warstwiazacej
0 uziarnieniu 0/12,8 powinna wynésid 4,0 do 5,5%.

Asfalt D50 powinien speinéawymagania okrdone w PN - C - 96170.

penetracja w temperaturze 25° C przy catkowitymptaniu 100 g 45+6,0m
temperatura tamliwéei, nie wyzsza ni -6°C
temperatura mknienia 42° +57° C
temperatura zaptonu, niezseza ni 220° C

ciagliwos¢, cm, nie nisza nk w temp. 15° €0, w temp. 25° C -100° C
odparowalnéé nie wigcej niz 1%

spadek penetracji po odparowaniu w 165° C, nigeyiniz 40%

ciagliwos¢ po odparowaniu w 165° C, w temperaturze 25° Crméej niz 50 cm
temperatura tamliwazi po odparowaniu 165 °C ( 5 godz.), nieasga nk  -4°C

parafiny nie wgcej niz 2%
sktadnikéw nie rozpuszczalnych w benzenie, nigcejiniz 1%
wody oznaczonej przed wysyitknie wkcej niz 0,1 %
Wymagania wobec mieszanki betonu asfaltowego:

uziarnienie mieszanki 0/20 mm

modut sztywnéci petzania =16,0 MPa
stabilng¢ probek wg Marshalla w temp. 60° C, zagczonych
2 X 75 uderze ubijaka > 11,0 kN
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odksztalcenie probek wg Marshalla w temp. 60° &, j. 1,5+ 4,0 mm
wolna przestragw prébkach Marshalla, zaggczonych 2 x 75 udeni4,0+8,0 % v/v
wypetnienie wolnej przestrzeni w probce Marshalla <75,0%
wskaznik zag;szczenia warstwy > 98,0 %
wolna przestrzew warstwie 4,59,0% viv
Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowaneggarbgé nastpujace:

zawartg¢ asfaltu *+ 0,3 %masy,

zawart@¢ sktadnikdw mineralnych:
ziarna pozostage na sitach o oczkach

#31,5; 22,4, 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 11,2; 9,6; 8,3; 5,0; 4,0; 2,0 * 4,0 % masy,
ziarna pozostage na sitach o oczkach

#0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 * 2,0n¥sy

ziarna przechodgze przez sito o oczkach # 0,075 + 1,5 % masy

Dopuszczalne odchylenia krzywej uziarnienia miekzastvudowanej odnosi sido uziarnienia
projektowanego wg recepty.

3. Sprzet.

Roboty naley wykona mechanicznie. Spgz uzywany przez Wykonawg powinien uzyskéa
akceptagj Inspektora. Sprz powinien odpowiada wymaganiom SST D-M. 00.00.00.
"Wymagania ogolne"

Mieszank mineralno-asfaltow naleey wytwarza& na goaco w otaczarce. Dozowanie
sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej w otacearpowinno b¥ zautomatyzowane
i zgodne z receptrobocz, a uradzenia do dozowania sktadnikbw oraz pomiaru tenipgra
powinny by okresowo legalizowane i laboratoryjnie sprawdzabe. zagszczanie warstwy
nalezy uzywa¢ walcow gtadkich i ogumionych gikich.

Do zagszczania warstwy z betonu asfaltowego halstosowa sprzt, ktérego widciwosci
pozwalaj na zagszczenie podbudowy do przetriych wartdci wspotczynnika zagszczania
okreslonych w punkcie 6.

4. Transport.
Transport powinien odpowiadawymaganiom SST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne".
Transport mieszanki powinien spel@il@astpujace warunki:

- do transportu mieszanek wma wywaé samochodow samowytadowczych
z przykryciem,

— czas transportu mieszanki (od zatadunku do wytadunie mae przekracza2 godzin,
pod warunkiem zachowania wymaganych seaosci i wymaganej temperatury przy
wbudowaniu,

— powierzchng¢ wewrgtrzng skrzyni wywrotek przed zatadunkiem nate skropt
w niezlednej ilosci srodkiem zapobiegagym przyklejeniu si mieszanki,

- samochody musaz by¢ wyposaone w plandeki, ktorymi przykrywa esimieszank
W czasie transportu,

— skrzynie wywrotek powinny hy dostosowane do wytadunku na niewielkich
powierzchniach.
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Zaleca s stosowanie samochodow termosow z podwéjnyamnkami skrzyni wyposanej
w system grzewczy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjijgkib organizacji i harmonogram roboét
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakicheizie ukltadana warstwa udiaca.

5.1. Zakres wykonywanych prac (opracowanie recepty)

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robot, ykiprzedstawia je Inspektorowi do
zatwierdzenia. Recepty powinny dgpracowane dla konkretnych materiatow zaakceptgalan
przez Inspektora do wbudowania i przy wykorzystamgprezentatywnych prébek tych
materiatow.

5.2. Wytwarzanie mieszanek:

Produkcja mge odbywé si¢ jedynie na podstawie receptury laboratoryjnej opvaanej przez
Wykonawe; lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez Inspekt

Produkcja mieszanki nie zosté rozpoczta na wniosek Wykonawcy po wyreniu zgody przez
Inspektora. Wykonawca zoboygany jest do opracowania harmonogramu pracy otkiczar
zapewniajcego cagtos¢ produkcji i uktadania mieszanki. Odchytki masy daanych
sktadnikow (w stosunku do masy poszczegolnych sikadv) nie powinny by wicksze od +
2%.

Kruszywo z wypetniaczem powinno dyvysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna
uzyskata wihéciwa temperatuy do otaczania asfaltem. Maksymalna temperaturacggo
kruszywa nie powinna lkiywyzsza nik 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineraln
asfaltowej wynoszrej od 140 do 170°C (dla betonu asfaltowego pratasmwaniu asfaltu D
50). Temperatura asfaltu w zbiorniku roboczym powirmigci¢ sie w granicach od 145 do
165°C (dla asfaltu D50). Asfalt w zbiornikach poieim by¢ ogrzewany w sposob gedni, z
uktadem termostatowania, zapewag@jm utrzymanie okrdonej temperatury z tolerarnci 5°C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku i w mieszance powirby stata. Mieszanka mineralno-
asfaltowa o temperaturze wgzej lub nkszej od wymaganej powinna btraktowana jako odpad
produkcyjny.

5.3. Skropienie warstwy podbudowy.

Przed utégeniem warstwy wizacej naley wykona skropienie podiza zgodnie ze specyfikac)
D.04.03.01, a powierzchnie kramikow i wpustow przylegape do mieszanki natg pokry¢
asfaltem, topliw taéma asfaltowg lub innym materiatem uszczelmaym.

5.4. Wbudowanie mieszanki.

Whbudowywana mieszanka betonu asfaltowego powinna ogebadana, a jej wda@wosci
powinny by zgodne z recept co najmniej takie jak okéone w niniejszej SST.

Przed przysipieniem do uktadania powinna dysprawdzona niweleta. Warstwa awica
powinna by uktadana rownej grulsoi .

Mieszank nalezy wbudowyw& w sprzyjaacych warunkach atmosferycznych (ocenianych
wizualnie), a minimalna temperatura otoczenia ggweidoby nie powinna ldy> +10°C (przy
wykonywaniu warstwy grub@i < 8 cm). Minimalna temperatura otoczenia (powietnzaiagu
ostatnich 24 h) przed przygieniem do robot nie nie by nizsza od +5°C.

Nie dopuszcza siuktadania mieszanki podczas opadow atmosferyczioyah silnego wiatru
(V>16 m/s).
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Mieszanka powinna &y wbudowana ukladask wyposaona w uklad z automatycznym
sterowaniem grubdgi warstwy i utrzymania niwelety zgodnie z projekte

Ztacza nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztacza powinny by przesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm i catkowicie zzane.
Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien wynasico najmniej 98%.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M 00.00.00. "Wymagania ogtl

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénsadania lepiszcza, wypetniacza
oraz  kruszyw  przeznaczonych do  produkcji  mieszankmineralno-asfaltowej

i przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi do akceptacji.

6.1. Badania w czasie robot.
Minimalna liczba badana dziennej dzialce roboczej:
wiasciwosci asfaltu - dla kadej partii nie wgkszej nz 100 Mg,
dozowanie sktadnikow - dozoragy,
temperatura sktadnikbw mieszanki mineralno-asfadjoveo 2 godziny,
temperatura i wygd mieszanki mineralno-asfaltowej - &ty pojazd przy zatadunku
i w czasie wbudowywania,
skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe]
w otaczarce tradycyjnej - jeden raz dziennie
w otaczarce sterowanej komputerowo - dozagtgi
wiasciwosci probek -1 raz dziennie:
6.2. Badania dotyere cech geometrycznych i W&awosci warstwy wazacej z betonu
asfaltowegaZakres i czstotliwos¢ wykonywania badai pomiaréw:

- Réwna¢ podiuzna pomiaru dokonuje gina kadym pasie planografem lub satww
odstpach co 20 m, a rébwKo poprzecznej co 50 m. Nierow§ed nie mog przekracza
12 mm.

— Gruba¢ warstwy podbudowy musi byzgodna z DokumentacjProjektova. Pomiar
nalezy wykona: na 2 prébkach z kedego ukltadanego pasa o powierzchni 1000 m
Maksymalna dopuszczalna odchytka wynosi + 10 %.

— Szerokd¢ warstwy - naley zmierzy¢ dwa przeciwlegte brzegi, wyko6& pomiary na
odcinku dlugéci 50 m. Szerok& warstwy obramowanej kragnikiem nie mae by
mniejsza od szerokoi projektowane;j.

- Rzedne wysokéciowe warstwy - naley wykona& niwelacg i poréwna& wyniki
z dokumentagj projektows, nie powinny si rézni¢ o wiecej niz £1 cm.

— Spadek poprzeczny - nale wykona tata i klinem Ilub metod niwelacii,
a dopuszczalne odchytki od wadtd projektowanych nie magprzekraczéa 0,5% pod
warunkiem zachowania spadku padtego niezbdnego do sptywu wody.

— Uksztaltowanie & podbudowy w planie - natg wykona pomiary geodezyjne
usytuowania poszczegolnych punktow osi i porévnayniki z Dokumentag
Projektova. Maksymalna dopuszczalna odchytka wynosi + 5 cm.
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— Zlacza podiane i poprzeczne - podlegapcenie wizualnej, powinny Bywykonane w
linii prostej rownolegle lub prostopadle do osiwpony by¢ przesunite wzgkdem siebie
co najmniej
0 15 cm. Ocenie podlega cata diagatacza.

— Wolnej przestrzeni i zagzczenia warstwy - Wskaik zag;szczenia warstwy betonu
asfaltowego powinien wynasico najmniej 98%, a wolne przestrzenie od 4,5 @8,
(VIv). rI;’?[omiar nalgy wykona na 2 probkach z kdego uktadanego pasa o powierzchni
1000 nf.

- Wyglad zewrtrzny - sprawdza si wizualnie powierzchri catej warstwy. Wygid
powinien by jednolity, bez miejsc porowatych, tusacygch sg, przebitumowanych
i bez spkan.

— Obramowania i brzegi warstwy - sprawdzenie brzeglega na wizualnej ocenie brzegu
warstwy pod wzgldem uksztattowania i rowioi, a obramowania na pomiarze gornej
krawedzi warstwy wzgtdem kravgznika.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest 1 mwbudowanej warstwy. Obmiar odnosk slo zakresu okfego
dokumentagj projektows i uzgodnionego przez Inspektora. Obmiar uwdgla wyhcznie
roboty okrélone dokumentagjprojektows, badz zaakceptowane przez Inspektora.

8. Odbidr robat.

Odbior wykonanej podbudowy powinien odbyiwsie zgodnie z wymaganiami okdlenymi w

SST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

Inzynier oceni wyniki bada laboratoryjnych, pomiaréw cech geometrycznych oogkdzin

wizualnych zgodnie z pkt. 6. Zai jakikolwiek element zostanie wykonany niepralwigo, to

Inspektor okréi termin usun¢cia usterek i zgtoszenia robot do ponownego odbidvarstve

wiazaca z betonu asfaltowego uznaje ga wykonan zgodnie z wymaganiami normy zgdi:

wyniki oceny makroskopowepgozytywne,

co najmniej 95 % wynikow badai pomiaréw, z uwzgidnieniem dopuszczalnych odchile

spetnia wymagania normy,

nie wiecej nz 5 % wynikéw bada i pomiarow, z uwzgidnieniem dopuszczalnych odchyle
zwigkszonych o 30 %, spetnia wymagania normy.

9. Podstawa ptatndci.

Platng¢ za 1 nf wykonanej warstwy wizacej zgodnie z dokumentacj projektov

i pomiarem w terenie oraz po sprawdzeniu f@koobot.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .Cenayk@manie warstwy wizacej obejmuje:

roboty przygotowawcze i oznakowanie robdt, wytwaoiee mieszanki na podstawie

zatwierdzonej przez Inspektora recepty laboratejyjntransport mieszanki do miejsca

wbudowania posmarowanie goym bitumem krawznikOw i urzadzer obcych mechaniczne

roztozenie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgodi@projektowas grubacia, niwelet

i spadkami poprzecznymi, zggczenie, obecie i posmarowanie bitumem krawzi,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ladaboratoryjnych odwiezienie stz po

zakaiczonych robotach.
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10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.
PN-B-6714-01
PN-B-06714/12

PN-B-06714/13
PN-B-06714/15
PN-B-06714/16
PN-B-06714/17
PN-B-06714/18
PN-B-06714/19

PN-B-06714/26

PN-B-06714/34
PN-B-06714/40
PN-B-06714/43
PN-EN 932-1
PN-B-11110

PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-B-01102
BN-6774-04
PN-S-02201
PN-C-04008
PN-C-04021

PN-C-04089
PN-C-04109
PN-C-04130
PN-C-04132
PN-C-04134
PN-C-96170
PN-S-96025
BN-68/8931 -04
BN-70/8931 -09

PN-S-04001

Kruszywa mineralne. Badania.ZP@dnazwy i okrélenie bada.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartri zanieczyszcze
obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa® zawartei pytdw mineralnych.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania. OzndezZksrtattu ziaren.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezailgotnaici.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznadezaasikliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezamrozoodpornéci metod
bezpdrednk.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezazawartéci zanieczyszcze
organicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaaktywndgci alkaliczne;.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezagtrzymat@dci na miadzenie.

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaezaawartdci ziaren stabych.

Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

Surowce skalne lite do produkcji kruszimmanych stosowanych w
budownictwie drogowym.

Kruszywa tamane do nawierzchni drogdwy

Kruszywa naturalne do nawierzchni dvgh;zwir i mieszanka.

Kruszywa naturalne do nawierzchni dvageh; piasek.

Skalne surowce mineralne. Podziaihnteologia.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturarebne drogowe.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog&meziat nazwy i okrdenia.

Oznaczenie temperatury zaptonu w tyghadym metod Marcussona.

Przetwory naftowe. Oznaczanie temperanigknienia asfaltow meted
.Pierscien i kula”

Oznaczanie zawdudbstatych ciat obcych.

Oznaczanie zawddbparafiny w asfaltach i pozostaey ropnej.

Pomiar temperatury tamlggoasfaltow wg Fraassa.

Pomiar ggliwosci asfaltow.

Pomiar penetracji asfaltow.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierze asfaltowe. Wymagania.

Drogi samochodowe. Pomiar nawierzplanografem i fat.

Drogi samochodowe i lotniskowe. Qzamie stabilngci i odksztatcenia
mas mineralno-asfaltowych.

Drogi samochodowe. Metody bades mineralno-bitumicznych

I nawierzchmiumicznych.

10.2. Inne dokumenty:
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Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasi®gowym /Zahcznik nr 1 do
Rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki MorskieporSpraw Wewgtrznych z dnia
6.06.1990r. 102/86/92 Cement drogowy. Wydane pi2BzM.

INFORMACJE DODATKOWE

Roboty nie ujte w specyfikacji: zatzenie rur ostonowych ,AROT”, humusowanie i inne rigle
wykona i odebra zgodnie z obowizujacymi przepisami bratowymi, polskimi normami i
sztuky budowlan.

Podstaw do ptatndci za wykonane roboty stanowi obmiar zawarty w kossie naktadczym

do projektu.
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